In the world of speed

W SWIECIE PREDKOSCI



Zadania wykonane w ramach stypendium:

Usystematyzowanie informacji na temat predkosci

- Zebranie informacji o wptywie predkosci na srodowisko

Przypomnienie informacji o ruchu jednostajnym i jednostajnie przyspieszonym

- Zapoznanie sie z obstugg jezyka programowania C++

- Wykonanie programu C++ w jezyku angielskim liczacego predkos¢

Pomiar i analiza predkosci roznych srodkdéw transportu

Rozwiniecie umiejetnosci jezykowych porzez wykorzystanie programu liczagcego predkosc w

jezyku angielskim oraz na obozie poza granicg kraju



Predkosé

Predkosc jest to wielkos¢ fizyczna, ktdra opisuje zmiane potozenia ciata w czasie. Jest ona podstawowa
koncepcja kinematyki. Predkosc jest wielkoscig wektorowg- ma kierunek, zwrot i wartos¢. Mozna j3

policzy¢ ze wzoru:

v= s/t

gdzie:

v- predkosc
s- droga

t - czas

Jednostka predkosci w systemie Sl jest m/s (metr na sekunde), w wielu krajach powszechnie uzywany jest

réwniez m/h (kilometr na godzine).



Ruch jednostajny prostoliniowy

Ruch jednostajny prostoliniowy jest ruchem, ktory polega na przemieszczaniu sie ciata w okreslonych
odlegtosciach drogi w rownym odstepie czasu. Przyktadem tego ruchu moze byc auto, ktore porusza sie ruchem
jednostajnym prostoliniowym z predkoscig 20 m/s. Oznacza to, ze w czasie 1 sekundy pokona ono 20 metréw, w
ciggu 2 sekund 40 metrow itd.

W tym ruchu zwrot predkosci nie ulega zmianie. Dtugos¢ wektora przesuniecia jest rowna przebytej drodze.
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Ruch jednostajnie przysSpieszony

Ruch jednostajny przyspieszony polega na przemieszczaniu sie ciata z predkoscig zwiekszajgcg sie o
statg wartos¢ w okreslonych odstepach czasu. Jego przyktadem moze by¢ m. in. spadajgca z drzewa
gruszka. W tym ruchu wystepuje przyspieszenie o statej wartosci- ciato przyspiesza o takg samg
wartosc predkosci w kazdej jednostce czasu. W ruchu jednostajnie przyspieszonym predkosc rosnie w

okreslonej jednostce czasu o statg wartosc. Droga natomiast wzrasta z kwadratem czasu.

Wykres zaleznosci predkosci od Wykres zalezno$ci drogi od czasu
czasu



Pomiar predkosci roweru i deskorolki pod wptywem
réznych czynnikow

W trakcie realizacji projektu wykonatam pomiar oraz analize predkosci roweru i deskorolki.
Porownatam jak zmienia sie ona, gdy pojazd jedzie z gorki, a po drodze bez wzniesien. Przy wszystkich
pomiarach odlegtos¢, ktorg pokonywat rower oraz deskorolka liczyta 30m. Czas w sekundach

zaokraglitam do petnych liczb. Wyniki pomiarow byty nastepujace:

Czas drogi Czas drogi Predkosc¢ na Predkos¢ na
pochytej rowninne; drodze pochytej drodze réwninnegj
Rower 10s 14s 3m/s 2,1m/s
Deskorolka 13s 20s 2,3m/s 1,5m/s




Analiza predkosci roweru i deskorolki

Predkosc¢ roweru oraz deskorolki jadgcych z gérki jest zalezna od nachylenia drogi, jej wysokosci, tarcia kot i
oporow powietrza. Rower posiada lepszg stabilnosc, ale tez wieksze opory ttoczenia powietrza. Jego duze kota, w
porownaniu z deskorolka zdecydowanie efektywniej pokonujg nierownosci. Na drodze rowninnej rower oraz

deskorolka nie ruszg same z siebie, gdyz nie ma grawitacyjnego przyspieszenia. Czas przejazdu oraz predkos¢

zalezg przez to od mocy rowerzysty.

00:13.08




Program c++

Podczas realizacji projektu aby obliczy¢ predkos¢ deskorolki oraz roweru wykonatam program w
jezyku c++, ktory liczy predkosc. Zdecydowanie utatwito mi to wykonanie pomiaréw, poniewaz

mogtam skupic sie ustaleniu prawidtowych miar oraz ich doktadnej analizie.

- std;

|

5 int main()

{

1INt S, =t
cout<<"Podaj droge (w metrach): ";
cin S;
cout<<"Poda) czas (w sekundach): ":
cin t;
int v=s/t;
cout "Predkosc wynosi: "<<v<<'"m/s'"<<endl;

!
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Wptyw predkosci na srodowisko
Predkos¢ pojazdéw znaczgco wptywa na srodowisko. Jej skutki mozemy dostrzec w takich aspektach jak:

* emisja spalin- bardzo niska lub wysoka predkos¢ najczesciej generuje wieksze spalanie paliwa, co powoduje

intensywniejszg emisje dwutlenku wegla, tlenkow azotu oraz czgstek statych

* hatas- szybko poruszajace sie pojazdy generujg wiekszy hatas, ktory wptywa negatywnie zarowno na ludzi, jak i

zwierzeta. Wysokie dzwieki mogg przyczyniac sie do zaktdcania naturalnych zachowan zwierzat

e zuzycie nawierzchni- wyzsze predkosci sg przyczyng wiekszego zuzywania sie drog, ktorych remonty prowadzg do

dodatkowego wykorzystania materiatow i energii

* wypadki- szybki ruch czesciej jest przyczyna kolizji z zwierzetami, a takze wypadkow, podczas ktérych dochodzi do

wyciekow paliw oraz substancji chemicznych

Predkos$¢ ma najwiekszy wptyw na sSrodowisko, gdy ma bardzo niskg lub wysoka wartosc¢. Najkorzystniejsze dla Srodowiska
jest utrzymywanie umiarkowanej predkosci oraz rozwdj transportu zbiorowego. 9



Podsumowanie
W trakcie realizacji projektu miatam mozliwos¢ zainteresowania sie matematyka, fizyka, informatykg oraz
jezykiem angielskim, jako naukami przydatnymi w zyciu codziennym oraz dostrzezenia ich znaczenia w
praktyce. Wiedze, ktorg zdobytam w szkole oraz podczas realizacji projektu wykorzystatam m.in do wykonania
analizy predkosci i napisania programu c++ liczgcego predkosc. Wyjazd na oboz jezykowy w Londynie oraz
udziat w lekcjach jezyka angielskiego pozwolity mi rozwing¢ umiejetnosci jezykowe, takie jak méwienie oraz
stuchanie, lepiej zrozumiec kulture anglojezyczng, ostuchac sie z akcentem, uczyC sie wspotpracy w grupie.

Zajecia w szkole jezykowej oraz na obozie byty prowadzone w rézny sposob- praca z tekstem, gry jezykowe,

konwersacje itd., co pokazato mi, ze nauka moze bycC jeszcze bardziej ciekawa.




Dziekuje!



